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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Sh svymagania i odbiér robot ziemnych.
1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikact techniczi jako czs¢ dokumentow przetargowych i
kontraktowych, naley odczytywd i rozumiet w odniesieniu do wykonania robot
opisanych w pkt.1.1, ktére zostarrealizowane w ramach zadania: BUDOWA
OSRODKA ZDROWIA (AMBULATORIUM) W GACKACH W GMINIE

PINCZOW.

1.3Zakres rob6t olgfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zimnych
na terenie przedmiotowej budowy

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat/)|-

b) pozyskiwanie gruntu z wykopu.

1.4 Okreslenia podstawowe

4.1.1 Wykop fundamentowy dla obiektéw budowlanych ébaturowych okresla
dokumentacja, ktéra powinna zawiéra

- rzuty i przekroje obiektow,

- plan sytuacyjno- wysokciowy,

- nachylenie skarp statych i roboczych w wykopanhsypach,

- spos6b zabezpieczenia i odwodnienia wykopow,

- wyniki techniczne badepodtaza gruntowego,

- szczegotowe warunki techniczne wykonania robqi.(wymagane zagzczenie
zasypki, nasypu itp.)

1.1.2 Gkbokosé¢ wykopu —réznica rzdnej terenu i rednej dna robot ziemnych po
zdjeciu humusu.

1.4.3 Wykop ptytki — wykop, ktdrego gébokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.4 Wykop sredni — wykop, ktorego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3
m.

1.4.5 Wykop gkboki —wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6 Grunt skalisty —grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesugiych blokach,
ktérego probki nie wykazajzmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem
wody destylowanej; majwytrzymatc¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymaga
uzyciasrodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspajania.

1.4.7 Ukop —miejsce pozyskiwania gruntu do wykonania zasyplinasypow,
potozonych w obgbie obiektu kubaturowego.

1.4.8 Dokop —-miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki yoyko
fundamentowego lub wykonania nasypow, potte poza placem budowy.



1.4.9 Odktad —miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezieniangiw
pozyskanychw czasie wykonywania wykopéw, a nie wykorzystangiochbudowy
obiektu oraz innych prac zgganych z tym obiektem.

1.4.10 Wskanik zageszczenia gruntu -wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu.

1.4.11 Stopié zageszczenia gruntu -wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia
gruntéw niespoistych.

1.4.12 Wskanik r6 znoziarnistosci — wielkas¢ charakteryzujca zagszczalnéé
gruntéw niespoistych.

1.4.13 Wskanik odksztatcenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan
zag;szczenia gruntu

Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,, Wymagaoigolne”.

1.50g06Ine wymagania dotycgce robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodiia
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Ogolne warunki przekazania placu budowy opisandrw\8arunki ogolne”.

2. MATERIALY (GRUNTY) — OGOLNE WYMAGANIA

Zrodia uzyskania materiatow (gruntu)

Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje datyezproponowanegaodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiat@spowiednieiwiadectwa
bada

laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirespektora nadzoru.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniae
materiaty uzyskane z dopuszczalnegadta w sposob ggty spetniag wymagania ST
W czasie pogpu robot.

2.1 Pozyskiwanie materiatdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych organéw
wiadzy na pozyskanie materiatow z jakichkolwigkdet miejscowych, vaczapc w to
zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarczylnspektorowi
nadzoru wymagane dokumenty przed rozgoiezn eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i
jakaosciowych materiatéw z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwfzane z dostarczeniem materiatdw do robot, chiglhyaostanowienia
0golnych lub szczego6towych warunkdédw umowy stargowaczej.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku izwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceutgwacii
terenu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowdatwykorzystane do robét lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganowy lub wskazalnspektora
nadzoru.



Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody InspektoraoadWykonawca nie
bedzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja&rodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola one
potrzebne do rob6t, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swoja
jakaos¢ i wkasciwosé do robot i byty dosfone do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materiat@dalzlokalizowane w olagbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadid poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

J&ili na skutek zaniedbania wykonawcy, grunty ukegawodnieniu, ktore spowoduje
ich dtugotrwata nieprzydatsé, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i
zastpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt jadachkolwiek dodatkowych
optat ze strony zamawigjego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikdw naturalnych i ugdzen
odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja
5.4 Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uptiavi ¢ jego prawidtowe odwodnienie w
catlym okresie trwania robét ziemnych.

W czasie robot ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podtay rowkow
odwadniagcych, umaliwiajacych szybki odptyw wod z wykopu.

Zrodia wody odstorite przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowy i/lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe naleodprowadz poza teren pasa robot ziemnych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
6.1.1 Program zapewnienia jakéci

Do obowiazkdéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie aprobaty Inspektora
nadzoru Programu Zapewnienia Jaipw ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe | organizacyjne gwarajtiel]
wykonanie roboét zgodnie z dokumentgpjojektows, ST oraz poleceniami i

ustaleniami przekazywanymi przez Inspektora nadzor

Program Zapewnienia Jala bedzie zawier&:

a) czes¢ 0golm opisupca:

— organizagj wykonania roboét, w tym terminie i sposéb prowadaenbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakao terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot

- system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakom
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli ( opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaiedlecé prowadzenie badd.
- spos6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw stegoych, a take wycaganych wnioskow i zastosowanych



korekt w procesie technologicznym, proponowany 8pagorne przekazywania tych
informacji Inspektorowi nadzoru.

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo — kontrolne,
- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeshuth wiasciwosci w czasie
transportu,

- spos6b i proceddmpomiardw i badéa (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolraleimentow robdt,

- spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.1.2 Zasady kontroli jakaci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagm¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jakgci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroliazbhc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wdzenia nieziédne do pobierania prébek i bada
materiatdbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektozoad mae zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich
wykonania jest zadawalggy.

Wykonawca kdzie przeprowadzgpomiary i badania materialéw oraz robo6t z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&jTi.

Minimalne wymagania co do zakresu badeh czstotliwosci s okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatg tam okrdone, Inspektor
nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczalyy zapewrd wykonanie robot
zgodnie z umow.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzdmiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgéjacych procedury bada
Inspektor nadzorudolzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inspektor nadzoruddzie przekazywawWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczacych uradzea laboratoryjnych, spegu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cheamlawczych.

Jezeli niedocagniccia te lzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki
bada, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzynigiaie do rob6t badanych materiatéw
I dopuci je do uytku dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zastanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@&ktych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhasateriatow
ponosi Wykonawca.



6.1.3 Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg

z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inspektor nadzoruddzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonaweazie przeprowadzadodotkowe

badania tych materiatow, ktore budaatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawg usunete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanawiajcy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczane przez Wykonawiczatwierdzone
przez Inspektora nadzoru. Probki dostarczone pitgkonawe do bada beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeepty przez Inspektora
nadzoru.

6.1.4 Badanie probek

Wszystkie badania i pomiarytl przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow@ mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept®e przez
Inspektora nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru laloldnia. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nénpie ich wyniki do akceptacji Inspektora
nadzoru.

6.1.5 Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada (kopie) leda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.1.6 badania prowadzone przez Inspektora

Do celow kontroli jakéci i zatwierdza, Inspektor nadzoru uprawniony pist
dokonywania kontroli, pobierania probek i badanetenatéw uzrodta ich
wytwarzania i zapewniona mudrie wszelka potrzeba do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawe, bedzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru nie pobiera probki materiatdw i prowadéibadania niezaimie

od Wykonawcy, na swoj koszt.z#di wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykoogwub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenia powtérnych lutbadkowych bada albo
oprze s¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i robét z
dokumentagj projektows i ST.W takim przypadku, catkowite koszty powtorhylab
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg.



6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polegeoné&réli zgodndci i
wymaganiami specyfikacji okélonymi w pkt. 5 oraz z dokumentagprojektows.
Szczegdbla uwag: nalery zwrdck na:

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2 Sprawdzenie jakéci wykonania robot

Czynnaci wchodzace w zakres sprawdzania jakowykonania robot okigono w pkt.
6.3 Badania do odbioru wykopu fundamentowego

6.3.1 Zakres bad& i pomiarow

- pomiar szerokdi wykopu ziemnego — w odgtach co 20m

- pomiar szerokgi dna wykopu — odgpach co 20 m,

- pomiar rzdnych powierzchni wykopu — w odglach co 20 m

- pomiar pochylenia skarpy — w ogséch co 20 m,

- pomiar réwnéci powierzchni wykopu — w odgbach co 20 m,

- pomiar réwnéci skarp — w odgpach co 20 m,

- pomiar spadku podhmego powierzchni wykopu — w og@ptich co 20 m oraz w
punktach wtpliwych

- badanie zagszczenia gruntu — nie rzadziegmaz na kade 500 m nasypu.

6.3.2 Szeroké¢ wykopu ziemnego

Szerok& wykopu ziemnego nie nze r@zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
ni +10 cm.

6.3.3 Redna wykopu ziemnego

Rzdne wykopu ziemnego nie mpgozni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej
Nia

—3cmlub+1cm.

6.3.4 Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogeej niz 10%
wartasci pochylenia wyraonego tangensenyta.

6.3.5 Rowndé¢ dna wykopu

Nieréwnaici skarp, mierzone tat3- metrows nie mog przekracza 3-ch cm.
6.3.6 Zagszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okékamy zgodnie z BN-77/8931-12.

6.4 Zasady posgpowania w wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnagp wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone.

Jeili materiaty, nie spetniace wymaga zastan wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymiengjevigéciwe, na wtasny koszt.



Wszystkie roboty, ktére wykazujicksze odchylenia cech od okienych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny &ponownie wykonane przez Wykonawta
jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru feauzngé wadk za nie
majca zasadniczego wptywu na ja¥orobot i ustali zakres i wielléd potracen za
obnizom jakaos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaiéniu Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzonych robét i terminimialou, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdopodanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykeviey od obowazku ukaczenia
wszystkich robot. Ridne dane zostarpoprawione wg ustatelnspektora nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢gtascia wymagal w celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkoaym w umowie
lub oczekiwanym przez Wykonawc Inspektora nadzoru.

7.2 Zasady okrdlenia ilosci robot

Dlugasci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzane
poziomo wzdta linii osiowe).

Jeili ST wiasciwe dla danych robot nie wymaganaczej, ohjtosci beda wyliczone w
m3 jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekrdj wg olatosci wykopu w stanie
rodzinnym.

W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdicilooboét ziemnych obliczone wg
obmiaru w wykopie nie jest mbwe, nalezy jak ilos¢ oblicza& wg obmiaru na
srodkach transportowych lub nasypie z uvgdgieniem wspotczynnika spulchnienia
gruntu, z tymze dolne wartéci stosowdé w nasypach przed ich zgggczeniem, a
gorne przy obliczeniu obosci na jednostkach transportowych.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub kilogramach,
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3 Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowaw czasie obmiaru robotta
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych, to Wykonawcadulzie posiada
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.



7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kzda przeprowadzone przedgeziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robat, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiezésda wykonywane w
SposOb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karciealkki obmiarow. W razie braku
miejsca, szkice magby¢ dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki
obmiardéw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Ingpedm nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robdét zanikapych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bantwaania ogolnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru lub koenfspwotana przez
Zamawiajcego.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektoraaad Odbior kdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmdej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikdéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3 Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.



8.4 Odbidr ostateczny robot
8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetzyggo wykonania robot w
odniesieniu do ich iléci, jakasci | wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz
gotowas¢ do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem isenge o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przez Inspektora hadzoruizzdenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznazponez Zamawiagego w
obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznazponez Zamawiagego w
obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalacowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiovykonania
robét z dokumentagijprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapana realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakd¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentagi
projektowa i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu bezpieagewvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robot jest protokot
odbioru ostatecznego robaot, spmizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace
dokumenty:

- dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegobtowe specyfikacje techniczne ( podstanodekumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,
- dziennik budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiarow kontrolnych oraz baslaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST,

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw, zgodnie
ST,

- opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiarow zaiczonych dokumentéw odbioru , wykonanych zgodnidz S
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- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzgych (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazoweweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robo6t wieicielom urzdze,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiui
z Wykonawe@ wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rolMsizystkie
zarzadzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetriagg kxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robo6t uzujpghcych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5 Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugciem
wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiérywarancyjny kdzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwgdglieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia ogodlne

Sprawy zwéizane z ptatniciami reguluje Umowa. Zeli jest inaczej to podstaw
ptatnaici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiarowy ustalon dla pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtawa ptatnici jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagwas danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgtdniat
wszystkie czynnéri, wymagania i badania skiadeg st na jej wykonanie, okione
dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowepiy jednostkowe lub kwoty
ryczattowe robot &da obejmowé:

- robocizrg bezpdrednia wraz towarzyszcymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaya
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Ceny jednostkowe magoy¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Organizacja ruchu

Koszty zwhzane z organizagjuchu obejmuj:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzadpowiednimi instytucjami,
projektu organizacji ruchu na czas trwania budomygz z dostarczeniem kopii
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projektu Inspektora nadzoru i wprowadzeniem dalszroian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robat,

- ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia, zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

- optaty/dziezawy terenu,
- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier,
oznakowa, drenau,

- tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania organizacji ruchu:

- oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet.

Koszt uruchomienia i likwidacji dotyazych organizacji ruchu obejmuije:
- usuntkcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- koszty zwizane z organizagjruchu publicznego.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-B-0442 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgnn

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapokairbiernej.

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkiéa zagszczenia gruntu.

6

b

. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie wykonywania i
adania przy odbiorze.



